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ETAPA No.1 INTRODUCCIÓN A LA MECÁNICA Y CONTROL DE ROBOTS 

Contesta correctamente lo siguiente  

1. Qué es un Robot 

 

 

2. Robótica 

 

 

3. ¿cuáles son los elementos esenciales que debe contener una máquina para que sea considerada 

un robot? 

 

 

4. Indica, ¿cómo se clasifican los robots? 

 

 

5. Menciona ejemplos de lugares donde se utilizan robots. 

 

6. Cuál importancia del uso de los robots en diferentes contextos. 

 

7. Programa  

 

 

8. Comando 

 

 

9. Lenguaje de programación y menciona algunos ejemplos 

 

 

10. Lenguajes de programación textual 

 

11. Lenguaje de programación gráficos o visual 

 

 

12. Un robot se compone de cuatro sistemas básicos, cuales son  

 

13. Cuáles son las fases de Construcción de un Robot 
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14. Describe todos los elementos electrónicos del kit de robomaster (NOMBRE, DEFINICION E 

IMAGEN) 

 

15. Describe todos los elementos mecánicos del kit de robomaster  (NOMBRE, DEFINICION E 

IMAGEN) 

 

 

16. Cómo se programa un robot 

 

 

17. Define los procedimientos de programación 

 

 

18. Cuáles son los procedimientos de programación describe cada uno  

 

 

19. coloca el nombre correcto a cada parte del CPU. 
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20. ¿qué es? y ¿cómo funciona? cada uno de los componentes del CPU. 

a. Microprocesador 

 

b. Funcionamiento de los Puertos de Salida  

 

c. Funcionamiento de los puertos de entrada: 

 

d. Switch on/off: 

 

e. Power Conector: 

 

f. Motor Port 

 

21. Identifica en el organizador que aparece a continuación, los elementos mecánicos y electrónicos 

que integran un robot. 
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ETAPA No.2    DISEÑO Y CONSTRUCCIÓN DE ROBOTS  

Define los siguientes conceptos 

 

22. Ingeniera convencional 

 

 

23. Ingeniera concurrente 

 

 

24. Fase 1: Definición del problema 

 

 

25. Diseño centrado en el usuario 

 

 

26. Diseño centrado en la tarea 

 

 

27. Diseño centrado en el entorno 

 

 

28. Fase 2: Desarrollo de la solución 

 

 

29. Simuladores 3D 

 

 

30. Plasmar el diseño 

 

 

31. Fase 3: Comprobación de la solución: 
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32. Relaciona correctamente los nombres con las partes de la pantalla principal de Tinkercad 

 

33. Relaciona correctamente los nombres con las partes de la pantalla de trabajo de Tinkercad 
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34. Relaciona correctamente los nombres con las partes de la impresora. 

 
35. Selecciona el inciso correcto, que relaciona cada las partes de la impresora con su 

correspondiente función. 

 

RESPUESTAS: 

A. 1h, 2g, 3e, 4f, 5i 

B. 1f, 2h, 3g, 4i, 5e 

C. 1h, 2g, 3f, 4g, 5e 

D. 1g, 2e, 3i, 4h, 5f 
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ETAPA 3   ELECTRÓNICA APLICADA 

Contesta correctamente lo siguiente 

36.  ¿Qué estudia la electrónica? 

 

37. Menciona ejemplos de materiales conductores de electricidad 

 

38. ¿Cuál es el elemento principal de un cable? 

 

39. ¿Cómo se llama la corriente que circula en el mismo sentido y su valor es constante? 

 

Define los siguientes conceptos 

40.  Electrónica 

 

41. Electrónica digital 

 

42. Electrónica analógica 

 

43. Electrónica de potencia 

 

44. Polaridad 

 

45. Valor lógico 

 

46. Señal analógica 

 

47. Señal digital 

 

48. Puertos analógicos 

 

49. Puertos digitales 

 

50. PWM 

 

51. Variación de voltaje 
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Relaciona correctamente los conceptos con su correspondiente función, y selecciona la respuesta 

correcta. 

 
 

52. ¿Cuál es la diferencia entre corriente alterna y corriente directa? 

 

53. 2.- ¿Cuál es la diferencia entre puertos analógicos y puertos digitales respecto a la señal que 

reciben? 
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54. Completa correctamente los espacios en blanco de la siguientes tablas. 
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ETAPA 4   INTERACCION CON EL ENTORNO ACTUADORES Y SENSORES 

Contesta correctamente y define los conceptos que se te piden 

 

55. ¿Qué es un robot autónomo? 

 

56. ¿Cómo puede un robot ser autónomo? 

 

57. Menciona cual es la estructura de programación usada en un robot autónomo y ¿por qué? 

 

58.  Actuador 

 

59. Actuadores hidráulicos 

 

60. Actuadores neumáticos 

 

61. Actuadores eléctricos 

 

62. Precisión 

 

63. Controlabilidad 

 

64. Mantenimiento 

 

65. Costo 

 

66. Funcionamiento de un motor de corriente continua 

 

67. ¿Qué es invertir polaridad?: 

 

68. Funcionamiento de un servomotor: 

 

69. Partes de un servomotor 
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70. Relaciona correctamente los conceptos con su correspondiente definición, y selecciona la 

respuesta correcta. 

  
 


