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ETAPA No.1 INTRODUCCION A LA MECANICA Y CONTROL DE ROBOTS
Contesta correctamente lo siguiente

1. Qué es un Robot

2. Robodtica

3. ¢écuales son los elementos esenciales que debe contener una maquina para que sea considerada
un robot?

4. Indica, écdmo se clasifican los robots?

5. Menciona ejemplos de lugares donde se utilizan robots.

6. Cual importancia del uso de los robots en diferentes contextos.

7. Programa

8. Comando

9. Lenguaje de programacion y menciona algunos ejemplos

10. Lenguajes de programacion textual

11. Lenguaje de programacién graficos o visual

12. Un robot se compone de cuatro sistemas basicos, cuales son

13. Cuales son las fases de Construccion de un Robot
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14. Describe todos los elementos electrdénicos del kit de robomaster (NOMBRE, DEFINICION E

IMAGEN)

15.

IMAGEN)

16.

Cémo se programa un robot

17.

18.

19.

In Port
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Define los procedimientos de programacion
Cuales son los procedimientos de programacién describe cada uno

coloca el nombre correcto a cada parte del CPU.
)

Describe todos los elementos mecanicos del kit de robomaster (NOMBRE, DEFINICION E
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Switch Motor Port

Out

Motor Driver

Port
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a. Microprocesador

b. Funcionamiento de los Puertos de Salida

¢. Funcionamiento de los puertos de entrada:

d. Switch on/off:

e. Power Conector:

f.  Motor Port

gue integran un robot.

20. équé es? y écomo funciona? cada uno de los componentes del CPU.

21. Identifica en el organizador que aparece a continuacidn, los elementos mecanicos y electrénicos

Componen

Nombre

Tipo

Sensor Infrarrojo (IR)

Soportes milimétricos

Drive de motor

LED

Frames

Motor frame

CPU
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ETAPA No.2 DISENO Y CONSTRUCCION DE ROBOTS

Define los siguientes conceptos

22. Ingeniera convencional

23. Ingeniera concurrente

24. Fase 1: Definicién del problema

25. Disefio centrado en el usuario

26. Disefio centrado en la tarea

27. Disefio centrado en el entorno

28. Fase 2: Desarrollo de la solucién

29. Simuladores 3D

30. Plasmar el disefio

31. Fase 3: Comprobacidn de la solucion:
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33. Relaciona correctamente los nombres con las partes de la pantalla de trabajo de Tinkercad

A — Cre X

= § v
| g K

o «

o 6

[ a) Barrade herramientas de pegado ] [ b) Plano de trabajo ] [ c) Barrade herramientas de objeto ]

Ld) Barrade herramientasvistas ] [ e) Area de formas I
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34. Relaciona correctamente los nombres con las partes de la impresora.

2\
[ 1

Ia) Rollo de filamento | \\ b) Extrusor ] [ c) Base o plataforma I
[ d) DisplayLCD | I e) CPU interno I

35. Selecciona el inciso correcto, que relaciona cada las partes de la impresora con su
correspondiente funcién.

1.- Rollo de e. Sirve como superficie anti adherible para que el desprendimiento de la pieza sea facil

filamento y rapido.

2.-. Extrusor f. Es el encargado de decodificar el archivo de impresion 3D y poder realizar el proceso
de impresidn

3-.CPU g. Mediante su engrane, tira del hilo (filamento) y lo empuja hacia abajo

4.-Base o h. Sirve para visualizar los proyectos, y poder realizar una busqueda a fravés del disco

plataforma duro o alguno externo donde tengamos el disefio a imprimir

5.- Display LCD i. Se desenrolla por la fuera de tiro del extrusor.

RESPUESTAS:

A. 1h, 2g, 3e, 4f, 5i
B. 1f, 2h, 3g, 4i, 5e
C. 1h, 2g, 3f, 4g, 5e

D. 1g, 2e, 3i, 4h, 5f
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ETAPA 3 ELECTRONICA APLICADA
Contesta correctamente lo siguiente

36. ¢Qué estudia la electrénica?

37. Menciona ejemplos de materiales conductores de electricidad

38. ¢Cual es el elemento principal de un cable?

39. ¢CAmo se llama la corriente que circula en el mismo sentido y su valor es constante?

Define los siguientes conceptos

40. Electrodnica

41. Electrdnica digital

42. Electrdnica analdgica

43. Electrdnica de potencia

44, Polaridad

45. Valor légico

46. Senal analdgica

47. Seiial digital

48. Puertos analdgicos

49. Puertos digitales

50. PWM

51. Variacién de voltaje

Elabord: MAI. Narcedalia Ortiz Ramirez

Academia Tic ( 5-Jun-2020)



UANL

UNIVERSIDAD AUTONOMA DE NUEVO LEON

Relaciona correctamente los conceptos con su correspondiente funcidn, y selecciona la respuesta

correcta.
1.- Capacitor ).- Permite el paso de la corriente eléctrica en una sola direccion
2.- Corriente eléctrica k.- Almacena energia
J.- Aislante |.- Varia la resistencia en forma mecanica
4 .- Ampere m.- Se opone al paso de la corriente eléctrica
5.- Resistencia n.- Significa la cantidad de electrones que pasa por un conductor
6.- Potenciometro o.- Con que aparato se mide la Tension
7.- Diodo p.- Es la unidad de corriente eléctrica
8.- Voltimetro g.- Un material que no permite el paso de la corriente eléctrica se llama...

A) 1), 21, 3n, 4k, 5m, 6p, To, 8g
B) 10, 2n, 3j, 4m, 5q, 6p, 7k, 8l
C) 1p, 2j, 30, 4n, 5k, 6g, 7m, 8l
D) 1m, 2j, 3n, 41, 59, 6p, 7k, 8o

52. ¢Cual es la diferencia entre corriente alterna y corriente directa?

53. 2.- éCual es la diferencia entre puertos analdgicos y puertos digitales respecto a la sefial que
reciben?
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54. Completa correctamente los espacios en blanco de la siguientes tablas.

Nombre Definician Simbolo eléctrico
Resistencia
eléctrica:
Dispositivo que permite interrumpir el paso de la corriente
eléctrica.
LED
Componente electronico cuya resistencia disminuye con el
aumento de intensidad de luz incidente.
Nombre Definicidn Simbolo eléctrico
Colector
Base
Emisor
Condensador

Chip o microchip, es una pastila pequefia de material
semiconductor, sobre la que se fabrican circuitos electrénicas
de funciones muy variadas, posee conductores metalicos
apropiados para hacer conexién entre la pastilla y un circuito
impreso.

— -
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55.

56.

57.

58.

59.

60.

61.

62.

63.

64.

65.

66.

67.

68.

69.

ETAPA 4 INTERACCION CON EL ENTORNO ACTUADORES Y SENSORES
Contesta correctamente y define los conceptos que se te piden

¢Qué es un robot auténomo?

¢Como puede un robot ser auténomo?

Menciona cual es la estructura de programacion usada en un robot auténomo y épor qué?

Actuador

Actuadores hidraulicos

Actuadores neumaticos

Actuadores eléctricos

Precisidon

Controlabilidad

Mantenimiento

Costo

Funcionamiento de un motor de corriente continua

¢Qué es invertir polaridad?:

Funcionamiento de un servomotor:

Partes de un servomotor
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70. Relaciona correctamente los conceptos con su correspondiente definicion, y selecciona la
respuesta correcta.

1. Sansores Opticos a) Son dispositivos que fransforman s cambios de
termparaiura en sefales eléclricas que son procesados
por equipo alécirico o eectrdnico.

2. Sangores Actsticos fj Son dispositivos que an s construccidn v
funcsonarmiento ublizan conlactos MeCAnicos que se
abren o cierran para emitir una sefial al conbrolador.

3. ensores Magnaficos 0} Son aguellos que detectan diferentes faciores
sencillamenta a través de un lenle dplico v su
funcionamiento s& debe a la emisidn de un haz da
luz que as interrumpido o reflajado por el objeto a
detectar.

4. Sansores Mecnicos h) Se ulilizan cominmante para detectar el nivel de
liguido en un depdsito, o en sistemas de risgo da
jardines para detectar cudndo es que las plantas
necasitan riego y cudndo no lo necesitan.

5. Sangores Eléclricos i) Som disposftivos capaces da medi magniludes
flsicas refacionadas con alectricidad, principalmente
woltaje y la comante alécinica.

6. Sansores Térmicos I Son aguelles gque detectan las emisiones de

sonido y ka8 convierlen 3 una sefal elbclrica que
postaniomments serd interpretada por un controlador,

T. Sansor de Humedad k) Son aguelles gue basan su funcionamients en las
variacionas del campo magnétioo que los atraviesa, ya
sea por una fuente de excitacion externa o por el
fQenarade por ellas mismos.

A) 1k, 2, g, 41, 5, 6h, Te
B) 1g, 2}, 3k, 4f, 5i, 6e, 7h
C) 1e, 2h, 3f, 4k, 5g, 6, Tj
D) 1i, 2j, 3e, 4h, Sk, 6g, 7f
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